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Controllo elettronico Zapi

Auto frenatura elettrica in rampa per una massima sicurezza
Assale trazione Carraro

Motore AC e freni a bagno dolio
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Modello QYD200-J2 | QYD250-12

Controllo elettronico trazione

o Alimentazione Batteria
jé Operatore A bordo seduto
% Portata su piano di carico Q (kg) 500 500
(S 1.5.1 Capacita di traino Q (kg) 20000 25000
Interasse y (mm) 1690 1690
Peso in servizio kg 3960 4150
Carico sugli assali senza carico, anteriore/posteriore kg 2040/1920 2140/2010
.1 Gommatura Pneumatica
i=8 3.2 Dimensione ruote anteriori
§, 3.3 Dimensione ruote posteriori
; 3.5 Numero ruote, anteriori/posteriori (x = motrici)
,zg 3.6 Carreggiata anteriore b10 (mm) 1120 1120
3.7 Carreggiata posteriore b11 (mm) 1090 1090
4.7 Altezza tettuccio protezione operatore (cabina) h6 (mm) 1820 1820
4.8 Alzata sedile h7 (mm) 800 800
4.12 Altezza gancio traino h10 (mm) 350/450 350/450
413 Altezza piano di carico (senza carico) h11 (mm) 1000 1000
= 4.16 Lunghezza piano di carico 13 (mm) 1760 1760
é 417 Sbalzo posteriore 15 (mm) 600 600
_E 418 Larghezza piano di carico b9 (mm) 1220 1220
B 419 Lunghezza totale It (mm) 3245 3245
421 Larghezza totale b1 (mm) 1300 1300
4.32 Altezza da terra al centro interasse m2 (mm) 150 150
4.35 Raggio di curvatura esterno Wa (mm) 3250 3250
4.36 Raggio di curvatura interno b13 (mm) 1070 1070
5.1 Velocita di marcia con/senza carico km/h 11721 11721
¥ 55 Sforzo ditrazione, 60 min N 5000 5000
g 5.6 Sforzo di trazione massimo, 5 min N 16000 16000
g 5.7 Pendenza superabile con/senza carico % 4/25 4125
5.10 Freni di servizio |draulico/Elettrico
6.1 Potenza motore trazione kW 20,0 20,0
6.3 Batteria mm 1050x825x765 1050x825x765
6.4 Tensione batteria, capacita nominale (5h) V/Ah 80/625 80/700
6.5 Peso batteria (min/max) kg 1760 1950
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